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tǊƻƧŜƪǘƴƛ ǘƛƳ őƛƴƛ ǾƛǑŜ ǳőŜƴƛƪŀ ƛȊ ǊŀȊƭƻƎŀ Ǒǘƻ ǎǳ ǘƻƪƻƳ ǇǊƻƧŜƪǘŀ ȊōƻƎ ǇŀƴŘŜƳƛƧŜ ƪƻǊƻƴŀ 

ǾƛǊǳǎŀ ǳőŜƴƛŎƛ оΦ. ǊŀȊǊŜŘŀ ǎƳƧŜǊŀ ǘŜƘƴƛőŀǊ Ȋŀ ŜƭŜƪǘǊƛőƴŜ ǎǘǊƻƧŜǾŜ ǎ ǇǊƛƳƛƧŜƴƧŜƴƛƳ 

ǊŀőǳƴŀƭǎǘǾƻƳ ƴŜƪƻƭƛƪƻ Ǉǳǘŀ ȊŀǾǊǑŀǾŀƭƛ ǳ ǎŀƳƻƛȊƻƭŀŎƛƧƛ pa je bilo potrebno prilagoditi se 

situaciji.  

  



1. Uvod 
 

!ǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻ ǎƪƭŀŘƛǑǘŜ ƻǎƳƛǑƭƧŜƴƻ ƧŜ ƪŀƻ ƳŜŚǳǇǊŜŘƳŜǘƴƻ  ƴŀǎǘŀǾƴƻ ǇƻƳŀƎŀƭƻ ƪƻƧŜ 

ŏŜ ǎŜ ƪƻǊƛǎǘƛǘƛ ƴŀ ƭŀōƻǊŀǘƻǊƛƧǎƪƛƳ ǾƧŜȌōŀƳŀ ǳ ǇǊŜŘƳŜǘƛƳŀ ŜƭŜƪǘǊƻǘŜƘƴƛőƪŜ ƎǊǳǇŜΥ 

¶ 9ƭŜƪǘǊƛőƴƛ ǎǘǊƻƧŜǾƛ 

¶ Elektromotorni pogoni 

¶ !ǳǘƻƳŀǘǎƪƻ ǾƻŚŜƴƧŜ ǇǊƻŎŜǎŀ 

¶ LƴŘǳǎǘǊƛƧǎƪŀ Ǌŀőǳƴŀƭŀ  

¶ Robotika 

¶ 9ƭŜƪǘǊƛőƴŜ ƛƴǎǘŀƭŀŎƛƧŜ 

 ¦ ƻǾƻƳ ǘŜƘƴƛőƪƻƳ ƻǇƛǎǳ ƻǇƛǎŀǘƛ ŏŜ se svaka ƪƻƳǇƻƴŜƴǘŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀ 

zasebno te naposljetku kako ƻƴŜ ŦǳƴƪŎƛƻƴƛǊŀƧǳ ǳ ŎƧŜƭƛƴƛΦ 5ŀǘƛ ŏŜ ǎŜ ŘŜǘŀƭƧŀƴ ƻǇƛǎ ƛȊǊŀŘŜ 

ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀ, od prototipa, preko izrade tiskanih ǇƭƻőƛŎa, izrade elemenata na 

о5 ǇǊƛƴǘŜǊǳΣ ƭŜƳƭƧŜƴƧŀ ŜƭŜƳŜƴŀǘŀ ƴŀ ǇƭƻőƛŎǳ ǘŜ ǎƪlapanja u gotov proizvod. 

 

  



2. Razvoj ideje 
 

Prvotna ideja kod prijave na projekt bila je osmisliti i dizajnirati robotsku ruku, 

ǊŜŘǳƪǘƻǊ ƛ ŘƛȊŀƭƻΦ aŜŚǳǘƛƳ ǳőŜƴƛŎƛ ƪƻƧƛ ǎǳ Řƛƻ ǇǊƻƧŜƪǘƴƻƎ ǘƛƳŀΣ ŘƻǑƭƛ ǎǳ Řƻ ƛŘŜƧŜ Řŀ ǎǾŜ ǘŜ 

ǇƻƧŜŘƛƴŀőƴŜ ŜƭŜƳŜƴǘŜ ǳƧŜŘƛƴƛƳƻ ǳ ŎƧŜƭƛƴǳ ǘŜ tu cjelinu automatiziramo. Takav projekt bi onda 

ƳƻƎƭƛ ƪƻǊƛǎǘƛǘƛ ƴŀ ƭŀōƻǊŀǘƻǊƛƧǎƪƛƳ ǾƧŜȌōŀƳŀ ƛȊ ǾƛǑŜ ǇǊŜŘƳŜǘŀΦ 

5ŀƭƧƴƧƛƳ ǊŀȊǾƻƧŜƳ ƛŘŜƧŜΣ ŘƻǑƭƻ ǎŜ Řƻ ȊŀƪƭƧǳőƪŀ Řŀ ōƛ ŎƛƧŜƭƛ ǎǳǎǘŀǾ ǘǊŜōŀƻ ōƛǘƛ ƳƻŘǳƭŀǊŀƴ 

ƛ ǇǊƻǑƛǊƛǾ ƪŀƪƻ ōƛ ǎŜ ŘƻŘŀǘƴƻ ƴŀƎƭŀǎƛƭŀ ƴƧŜƎƻǾŀ ŜŘǳƪŀŎƛƧǎƪŀ ƪƻƳǇƻƴŜƴǘŀ ǘŜ ƳƻƎǳŏƴƻǎǘ ŘŀƭƧƴƧŜƎ 

ǊŀȊǾƻƧŀ ƛŘŜƧŜ ōƛƭƻ ƻŘ ǎǘǊŀƴŜ ƛǎǘƛƘ ǳőŜƴƛƪŀ ƛƭƛ ƴŜƪƛƘ ŘǊǳƎƛƘ. 

 

 

 

 

 

 

bŀƪƻƴ Ǒǘƻ ƧŜ ƛŘŜƧŀ Ǌŀzvijena krenulo se u njezinu realizaciju. Prvo izradom prototipa svakog 

ŘƛƧŜƭŀ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀ ǘŜ ǘŜǎǘƛǊŀƴƧŜ ƛǎǘƻƎ, zatim izradom kuŏƛǑǘŀ i ispisivanjem elemenata na 3D 

ǇƛǎŀőǳΣ ƛȊǊŀŘƻƳ ǘƛǎƪŀƴƛƘ ǇƭƻőƛŎŀ ǘŜ ǎƪƭŀǇŀƴƧŜƳ ƛ ǇƻǾŜȊƛǾŀƴƧŜƳ ŘƛƧŜƭƻǾŀ ǳ ŎƧŜƭƛƴǳ ǘŜ ƴŀ ǇƻǎƭƧŜǘƪǳ 

ǘŜǎǘƛǊŀƴƧŜƳ ǊŀŘŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀΦ 



3. Prototip 
 

Za izradu prototipa ŘƛƧŜƭƻǾŀ ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀ, kako i za izradu kompletnog 

aǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀ ƪƻǊƛǎǘƛƭŜ ǎǳ ǎŜ ŜƪǎǇŜǊƛƳŜƴǘŀƭƴŜ ǇƭƻőƛŎŜ i elementi ispisani na 3D 

Ǉƛǎŀőǳ. ±ŀƭƧŀ  ƴŀǇƻƳŜƴǳǘƛ Řŀ  ǎƳƻ Ȋŀ ƛȊǊŀŘǳ ǇǊƻƧŜƪǘŀ ƪƻǊƛǎǘƛƭƛ ƛ ŘƛƧŜƭƻǾŜ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛőƪƻƎ ƻǘǇŀŘŀ 

όt/ ƴŀǇŀƧŀƴƧŜ ƛȊ ǎǘŀǊƻƎ Ǌŀőǳƴŀƭŀ ƛǎƪƻǊƛǎǘƛƭƛ ǎƳƻ Ȋŀ ƴŀǇŀƧŀƴƧŜ b9a! мт motora).  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  



 

 

 

 

 

  



4. LȊǊŀŘŀ ǘƛǎƪŀƴŜ ǇƭƻőƛŎŜ 
 

LȊǊŀŘŀ ǘƛǎƪŀƴŜ ǇƭƻőƛŎŜ ƧŜ ǇǊƻŎŜǎ ƪƻƧƛ ǎŜ ǎŀǎǘƻƧƛ ƻŘ ƴŜƪƻƭƛƪƻ ǇƻǎǘǳǇŀƪŀ ƪƻƧƛ ŏŜ ǳ ƴŀǎǘŀǾƪǳ ōƛǘƛ 

opisani. 

4.мΦ LȊǊŀŘŀ ǎƘŜƳŜ ƛ ǇǊŜŘƭƻǑƪŀ 
 

bŀ Ǌŀőǳƴŀƭǳ ǳ ǇǊƻƎǊŀƳǎƪƻƳ ŀƭŀǘǳ !¦¢h59{Y 9ŀƎƭŜ kreirane su sheme za pojedine dijelove 

ŀǳǘƻƳŀǘƛȊƛǊŀƴƻƎ ǎƪƭŀŘƛǑǘŀΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 aƻƎƭƻ ǎŜ ǎǾŜ ǘƻ ǎǘŀǾƛǘƛ ƛ ƴŀ ƧŜŘƴǳ ǘƛǎƪŀƴǳ ǇƭƻőƛŎǳΣ ŀƭƛ ȊōƻƎ ƳƻŘǳƭŀǊƴƻǎǘƛ ŎƛƧŜƭƻƎ ǎǳǎǘŀǾŀΣ 

ƻŘƭǳőŜƴƻ ƧŜ Řŀ ŏŜ ǎŜ ǇƻƧŜŘƛƴƛ ƳƻŘǳƭƛ ǊŀŘƛǘƛ ƴŀ ȊŀǎŜōƴƛƳ ǘƛǎƪŀƴƛƳ ǇƭƻőƛŎŀƳŀΦ 

 

 



 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

 

 

 



 

 

Nakon kreiranja sheme programski alat Eagle se prebacuje u PCB mod u kojem se elementi 

ǎƭŀȌǳ ǇǊŜƳŀ ȌŜƭƧƛ ǘŜ ǇǊƻƎǊŀƳ ŀǳǘƻƳŀǘǎƪƛ ƛȊǊŀŚǳƧŜ ǘƛǎƪŀƴŜ ǾƻŘƻǾŜΦ  



tǊƛƧŜ ƪƻǊƛǑǘŜƴƧŀ !¦¢hwhh¢ ŦǳƴƪŎƛƧŜ ǇƻǘǊŜōƴƻ ƧŜ ǇƻŘŜǎƛǘƛ ǇŀǊŀƳŜǘǊŜ ǘƛǎƪŀƴƛƘ ǾƻŘƻǾŀΣ ǇƻǇǳǘ 

debljine voda, ǊŀȊƳŀƪŀ ƛȊƳŜŚǳ ǾƻŘƻǾŀΣ ǳŘŀƭƧŜƴƻǎǘƛ ǾƻŘŀ ƻŘ ǊǳǇŀ ǇƭƻőƛŎŜΣ ƛǘŘΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



½ŀǘƛƳ ǎŜ ƛǎǇƛǎǳƧŜ ǇǊŜŘƭƻȌŀƪ ǎƘŜƳŜ ǎŀ ǘƛǎƪŀƴƛƳ ǾƻŘƻǾƛƳŀ ƴŀ ǇǊƻȊƛǊƴǳ ŦƻƭƛƧǳΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


