
Izvrstan alat za početnike koji žele 
naučiti grafičko programiranje, 
elektroniku i robotiku.



MAKER WORKS TECHNOLOGY INC
Technical support: support@makeblock.cc

www.makeblock.cc

:@Makeblock : @Makeblock : +Makeblock

Izvrstan alat za početnike za učenje
grafičkog programiranja, elektronike
i robotike.



Quick Guide

2Part list 3mCore 4Assembly 7Wiring

mBot is an educational robot kit for beginners to get hands-on experience about graphical 
programming, electronics, and robotics. It is an all-in-one solution for robotics learning and 
designed for STEM education. 

Kratki vodič

mBot je edukacijski robotski komplet za početnike koji žele dobiti praktično iskustvo iz grafičkog 
programiranja, elektronike, i robotike. To je sve-u-jednom rješenje za učenje robotike i dizajnirano
je za STEM edukaciju.

Popis dijelova mCore Sastavljanje Elektronički sklop
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WARNING: CHOKING HAZARD - Small parts. Not for children under 3 years old.UPOZORENJE: OPASNOST OD GUŠENJA - Sitni dijelovi. Nije primjereno za djecu mlađu od 3 godine.
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mCore

Bluetooth/2.4G modul

 

Motor D

Šasija

USB 

6P6C RJ25 

M3 matica 

Popis dijelova

Vijak M4X8

Vijak M4X8

Vijak M4X8

Vijak M2.2X9

Vijak M3X25

Kotač

Držač baterija
(4xAA baterija, nisu uključene)

Odvijač

kabel

kabel

Ultrazvučni senzor

Senzor za praćenje
linije

Čičak

Metalni odstojnik M4x25

Kuglični kotačić

USB kabel

Odvijač



mCore
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RGB 

Reset

RGB LED

Zujalica

IC prijamnik

IC predajnik
Svjetlosni senzor

Tipka

Prekidač za napajanje

2-pinski konektor za litijsku bateriju

RJ25 ulazRJ25 ulaz

USB priključak tipa B

Priključak za napajanje

Ulaz za motor

RGB led dioda RGB led dioda
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Sastavljanje
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Šasija     x1
Motor D     x1
M3 matica     x2
Vijak M3x25     x2

Vijak M2.2x9    x2

Motor L     x1
M3 matica     x2
Vijak M3x25     x2

Vijak M4x8      x2
Kuglični kotačić     x1
Senzor za praćenje linije x2

RJ25 kabel x2

Vijak M4x8      x2
Ultrazvučni senzor x1

Metalni odstojnik M4x25  x4Kotač   x1
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Sastavljanje

4

2

8 7

5 6

4 3

1 2

Šasija     x1
Motor D     x1
M3 matica     x2
Vijak M3x25     x2

Vijak M2.2x9    x2

Motor L     x1
M3 matica     x2
Vijak M3x25     x2

Vijak M4x8      x2
Kuglični kotačić     x1
Senzor za praćenje linije x2

RJ25 kabel x2

Vijak M4x8      x2
Ultrazvučni senzor x1

Metalni odstojnik M4x25  x4Kotač   x1
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×1

×1

×1

Battery Holder

Velcro

Screw M4×8

mCore

Bluetooth/2.4G modul

×4

×1

Držač Baterija           x1
Čičak           x1

Vijak M4x8           x4
mCore           x1



Wiring
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You may need to switch the order of two 
wires(M1, M2) to correct the rotation direction

L

R

Motor

Motor

L

R

Me Ultrasonic Sensor

Bluetooth/2.4G modul

Me Line Follower

Motor

Motor

AA battery holder

Lithium battery
(Not included)

Elektronički sklop

Litijska baterija
(Nije uključena)

Držač baterija AA

Ultrazvučni senzor

Možda ćete morati zamijeniti redoslijed dviju 
žica (M1, M2) kako bi ispravili rotacijski smjer

Senzor za praćenje 
linije

Motor L

Motor D

Motor D

Motor L
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Batteries Suggestion

mCore's power supply: 3.7V DC — 6V DC

Opcija 1:

4 × AA baterije (Nisu uključene)

Opcija 2:

3.7V lithium battery (Not included) with a 

standard 2-pin JST-PH connector. 

Support on-board charge via USB cable.

Obavijest:

CR2025 button cell battery for remote 

control is not included . 

Prijedlog za baterije

3.7V litijska baterija (Nije uključena) sa 
standardnim 2-pinskim JST-PH priključkom. 

Podržava punjenje putem USB kabela.

CR2025 baterija za daljinski upravljač nije 
uključena.

mCore napajanje: 3.7V DC - 6V DC
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Remote Control

Suggestion: Play mBots on the flat surface

1 2 3

4 5 6

7 8 9

0 F

ED

A B C

Mode 2: Wall 
avoidance robot

Mode 1: Remote 
manual control

Forward

Line follower robot

Right
Backward

Left

Set the speed 
of the robot.

Mode 1: Remote manual control
Users can use buttons to control the 
direction and speed of mBot.

Mode 2: Wall avoidance robot
A robot that can avoid walls and obstacles 
while moving.

Mode 3: Line follower robot
Line follower is a robot that can follow a 
path. The path can be visible like a black 
line on a white surface (or vice-versa)

Daljinski upravljač

Način 1: Ručno upravljanje
Korisnici mogu koristiti tipke za 
kontrolu smjera i brzine mBota.

Način 2: Izbjegavanje zidova
Robot izbjegava zidove i prepreke 
dok se kreće.

Način 3: Pratitelj linije
Robot prati liniju na podu koja je 
vidljiva, poput crne linije na bijeloj 
podlozi (ili obrnuto).

Naprijed

Lijevo

Brzina robota

Nazad

Desno

Praćenje linije

Izbjegavanje 
zidova

Ručno upravljanje

Prijedlog: Koristite mBot na ravnim površinama
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Graphical Prgramming-mBlock

Introduction 
mBlock is a free modified version of Scratch 
2.0 developed by MIT Media Lab. Added 
some hardware-related blocks based on 
the original Scratch, mBlock enables users 
to read sensors, control motors and even 
the whole robot with ease.

Download: http://mblock.cc/download/

Get started with mBlock to program the mBot: 
http://learn.makeblock.cc/mbot/

Grafičko programiranje - mBlock

Uvod

Započnite s mBlockom kako biste programirali 
mBota:
http://learn.makeblock.cc/mbot/

mBlock je besplatna modificirana verzija 
Scratch 2.0, razvijen od MIT Media Laba. S 
dodanim hardverskim komponentama, 
baziranim na originalu, mBlock omogućava 
korisnicima čitanje senzora, kontroliranje 
motora, pa čak i cijelog robota s lakoćom.



Wireless Communication
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2. Introduction of 2.4G wireless serial1. Introduction of Bluetooth module

Detaljnije na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/

The 2.4G wireless serial includes two parts: 2.4G wireless serial-USB for 
computer; 2.4G wireless serial-module for mCore. It uses the same 
technology as wireless mouse and is very suitable for classroom. No 
driver and pairing needed. 

Detaljnije na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/

This Bluetooth module is designed specially for mCore with the support 
of Bluetooth 2.0 and 4.0. It's suitable for both individual users and family. 
Users can use their smart phones or computers to control the mBots 
wirelessly with this module.

Bežična komunikacija
1. Uvođenje Bluetooth modula: 2. Uvođenje 2.4G bežičnog serijala:
Bluetooth modul je dizajniran posebno za mCore koji 
podržava Bluetooth 2.0 i 4.0. Prigodan je za individualne 
korisnike i obitelj. Korisnici mogu koristiti pametne 
telefone ili računala kako bi kontrolirani mBota bežično 
pomoću ovog modula.

2.4G bežični serijal sadrži dva dijela: 2.4G bežični 
serijal-USB za računala; 2.4G bežični serijal-modul za 
mCore. Koristi istu tehnologiju kao i bežični miš i prigodan 
je za učionice. Nisu potrebni nikakvi “driveri”.
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Arduino Programming(C language)
Arduino is an open-source electronics prototyping platform based on flexible, easy-to-use hardware and software. The Arduino 
software consists of a development environment(IDE) and the core libraries. The IDE is written in  Java and based on the Processing 
development environment.

Detaljnije na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/

Arduino Programiranje (C jezik)
Arduino je open-source elektronička prototip platforma bazirana na fleksibilnim, lakim za korištenjem hardverima i softverima. 
Arduino softver se sastoji od razvojnog okruženja (IDE) i osnovnih knjižnica. IDE je napisan u Javi i baziran je na “Processing
development environment”.



Electronic Modules on Makeblock--Further  Exploration

http://learn.makeblock.cc/ultrasonic-sensor/

Me Sound Sensor 
can measure the 
volume.It can be 
used in some 
sound interactive 
projects,such as 
an voice operated 
switch.

Me Temperature 
Sensor is a stainless 
steel tube sensor 
which is used for 
measuring 
temperature. 

Me PIR Motion 
Sensor can detect 
infrared ray which 
derives from 
animals/humans 
within 19.7 feet (6 
meters)

Me 7-Segment Display 
is a display module 
with four digits tube 
which can show some 
data....some data, such 
as speed, time, score, 
and etc.

Me Joystick is 
normally used to 
control the moving 
direction of object.

See More on Makeblock Platform

Me 3-Axis 
Accelerometer and Gyro 
Sensor is used to measure 
the angular rate and the 
acceleration information of 
your robot or other 
devices. It is useful for 
sumo robots to detect 
bumps.

Me Potentiometer can 
convert rotary motion to 
an analog input which 
can be used to control the 
speed of a mobile robot, 
the brightness of RGB 
LEDs, or others.

-
+

X Y

Z

Elektronički Moduli na Makeblocku -- Daljnje istraživanje

 

3-osni akcelometar i žiro 
senzor se koriste za 
mjerenje kutne brzine i 
ubrzanje informacija 
robota ili drugih uređaja. 
Korisno je za sumo robote 
za otkrivanje ispupčenja.

Senzor temperature je 
cijev od nehrđajućeg 
čelika koa se koristi za 
mjerenje temperature.

Zvučni senzor može 
mjeriti zvuk. Može se 
koristiti u interaktivnim 
projektima poput 
prekidača na glasovno 
upravljanje.

PIC detektor pokreta 
može detektirati 
infracrvene zrake koje 
dolaze od životinja/ljudi 
unutar 6 metara.

Potenciometar može 
konvertirati rotacijski 
pokret u analogni ulaz koji 
se može koristiti za 
kontroliranje brzine 
mobilnog robota, svijetlo 
RGB ledice i drugo.

Komandna palica se 
obično koristi za 
kontroliranje smjera 
kretanja objekta.

7-Segmentni zaslon je 
modul s četiri znamenke 
koji može prikazati 
podatke poput brzine, 
vremena, rezultata, itd.

Više na: http://www.makeblock.cc/


