Makehi®xck

Construct Your Dreams

mBot

ONE ROBOT PER KID

Izvrstan alat za poCetnike koji Zele
nauciti  graficko  programiranje,
elektroniku i robotiku.
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Kratki vodic

mBot je edukacijski robotski komplet za pocetnike koji zele dobiti prakti¢no iskustvo iz grafickog
programiranja, elektronike, i robotike. To je sve-u-jednom rjesenje za ucenje robotike i dizajnirano
je za STEM edukaciju.

Popis dijelova mCore Sastavljanje Elektronicki sklop



UPOZORENJE: OPASNOST OD GUSENJA - Sitni dijelovi. Nije primjereno za djecu mladu od 3 godine.
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Daljinski upravljac Graficko Bezi¢na Arduino
programiranje-mBlock komunikacija programiranje



Popis dijelova

’ USB kabel
@! 6P6C RJ25 kabel

Bluetooth/2.4G modul

NG Odvijac

Drzac baterija
(4xAA baterija, nisu ukljucene)

Metalni odstojnik M4x25

M3 matica
Vijak M3x25

Vijak M4x8 j

Kugli¢ni kotaci¢



Priklju¢ak za napajanje ——— 2-pinski konektor za litijsku bateriju

Reset

USB prikljucak tipa B
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Prekidac¢ za napajanje

\=/ Ulaz za motor
o (<)
o Q

RJ25 ulaz . . RJ25 ulaz
© o
o mCore °
N1y .y,
RGB led dioda £ — RGB led dioda
@ P & o
Zujalica Tipka
IC prijamnik

Svjetlosni senzor

IC predajnik



Sastavljanje

Motor L x1
M3 matica X2
Vijak M3x25  x2

Sasija x1
Motor D x1
M3 matica x2
Vijak M3x25  x2

Vijak M2.2x9  x2




Vijak M4x8 : 7 Vijak M4x8
Kugli¢ni kotaci¢ R J : Ultrazvucni senzor
Senzor za pracenje linije x2 y : )



Drzac Baterija

Ci¢ak

x4
x1

Vijak M4x8

mCore

Bluetooth/2.4G modul



Elektronicki sklop

Drzac baterija AA

Bluetooth/2.4G modul

Litijska baterija
(Nije ukljucena)

Senzor za pracenje
linije

Motor L

K;\ Mozda cete morati zamijeniti redoslijed dviju
& & * Zica (M1, M2) kako bi ispravili rotacijski smjer



Prijedlog za baterije

mCore napajanje: 3.7V DC -6V DC

Opcija 1: Opcija 2: Obavijest:
4 x AA baterije (Nisu ukljucene) 3.7V litijska baterija (Nije ukljucena) sa CR?0?5 baterija za daljinski upravlja¢ nije
standardnim 2-pinskim JST-PH priklju¢kom. ukljucena.

Podrzava punjenje putem USB kabela.




Daljinski upravljac

Izbjegavanje
zidova

Rucno upravljanje SR ve v . .

pravian) .- Pracenje linije Nacin 1: Ruc¢no upravljanje
. Korisnici mogu koristiti tipke za
: kontrolu smjera i brzine mBota.

Naprijed --------8------+
Nacin 2: Izbjegavanje zidova
Robot izbjegava zidove i prepreke

Lijevo -------- X EI BEE - Desno dok se krece.

Nacin 3: Pratitelj linije
. By S . Robot prati liniju na podu koja je

; vidljiva, poput crne linije na bijeloj
podlozi (ili obrnuto).

’
.

....... Brzina robota

% Prijedlog: Koristite mBot na ravnim povrsinama



Graficko programiranje - mBlock

Uvod

mBlock je besplatna modificirana verzija
Scratch 2.0, razvijen od MIT Media Laba. S
dodanim  hardverskim  komponentama,
baziranim na originalu, mBlock omogucava
korisnicima citanje senzora, kontroliranje
motora, pa cak i cijelog robota s lakocom.

Download: http://mblock.cc/download/

Zapocnite s mBlockom kako biste programirali
mBota:
http://learn.makeblock.cc/mbot/



Bezicna komunikacija

1. Uvodenje Bluetooth modula: . 2. Uvodenje 2.4G bezicnog serijala:
Bluetooth modul je dizajniran posebno za mCore koji @ 24G bezi¢ni serijal sadrzi dva dijela: 2.4G bezi¢ni
podrzava Bluetooth 2.0 i 4.0. Prigodan je za individualne  : serijal-USB za racunala; 2.4G bezZi¢ni serijal-modul za
korisnike i obitelj. Korisnici mogu koristiti pametne : mCore. Koristi istu tehnologiju kao i bezi¢ni mis i prigodan
telefone ili racunala kako bi kontrolirani mBota bezicno  : je za ucionice. Nisu potrebni nikakvi “driveri”.

pomocu ovog modula.

Detaljnije na: Detaljnije na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/ 5 http://learn.makeblock.cc/mbot/



Arduino Programiranje (C jezik)

Arduino je open-source elektronicka prototip platforma bazirana na fleksibilnim, lakim za koristenjem hardverima i softverima.
Arduino softver se sastoji od razvojnog okruzenja (IDE) i osnovnih knjiznica. IDE je napisan u Javi i baziran je na “Processing
development environment”.

'-ﬂ-m:-u;_rmm“.i.m A la=pim g

¢ Rt Sl makabdade £of

I T R e P T T e P PR R A E T R TR ET R )

| BincTnde S F
;lu-:-:l-h Wire by
| Fndads Bilfari b

| Bomelmid Wb
ilu.‘hi-p- Wil irsscsia i
14

Detaljnije na:
http://learn.makeblock.cc/mbot/




Elektronicki Moduli na Makeblocku -- Daljnje istrazivanje

3-osni akcelometar i Ziro
senzor se koriste za
mjerenje kutne brzine i
ubrzanje informacija
robota ili drugih uredaja.
Korisno je za sumo robote

Zvucni senzor moze
mijeriti zvuk. Moze se
koristiti u interaktivnim
projektima poput
prekidaca na glasovno

za otkrivanje ispup¢enja. upravijanje.
7-Segmentni zaslon je
modul s ¢etiri znamenke Senzor temperature je

koji moze prikazati
podatke poput brzine,
vremena, rezultata, itd.

cijev od nehrdajuceg
Celika koa se koristi za
mjerenje temperature.

Potenciometar moze
konvertirati rotacijski
pokret u analogni ulaz koji
se moze koristiti za
kontroliranje brzine
mobilnog robota, svijetlo
RGB ledice i drugo.

PIC detektor pokreta

moze detektirati (81D
infracrvene zrake koje (V. 14 %
dolaze od Zivotinja/ljudi 1] | No E
unutar 6 metara. ,\ 4

Komandna palica se
obic¢no koristi za
kontroliranje smjera
kretanja objekta.

Vise na: http://www.makeblock.cc/
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